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ANTES DE EMPEZAR...

Este software se suministra con los archivos necesarios para el funcionamiento de la sonda para la que ha
sido desarrollado y ha sido optimizado para funcionar bajo Microsoft Windows versiones 7y
posteriores.

Al conectar por primera wel sistema de adquisicion logger a su ordenador, es posible que se le
pida que instale el controlador USB. Esta disponible en el archivo de repertorio de controladores para su
aplicacion en el (D de instalacién o en la memoria USB.

La documentacidén de instalacién y el controlador USB también estan disponibles en el sitio www.lim.eu, siga los
enlaces
SOPORTEy REGISTROy haga clic en Paquete completo v2.100 con archivo de datos de ejemplo.

Tenga en cuenta que el archivo de configuracién de la sonda OPTV (*.otv) suministrado con este software
no debe ser modificado; ya que esto puede causar un funcionamiento incorrecto o incluso dafiar la
sonda. Como referencia, se incluye una copia del archivo de configuracién original, sin modificar, como
apéndice a este documento.

Un archivo de datos de muestra se instala con el software en el subdirectorio "Demo"para permitir el uso
del software en modo de repeticion.

Configuracién minima recomendada del sistema:

Procesador Intel i3 o superior (0 equivalente) - 4 GBde RAM - 1 puerto USB libre como

minimo Sistema operativo: Microsoft Windows 7 o posterior
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1 LA VENTANA PRINCIPAL DE LA INTERFAZ DE USUARIO

ﬁ eMindlogger OPTY = ;IEIEI

File Setup
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[pata File : BOUG_720.l0% |checking LSB Link. |sonde net responding, | |T ,T |— A

Fig. 1.0

El panel de control esta dividido en varias éreas relacionadas con diferentes aspectos de la configuracién de la
sonda y las operaciones de registro.

La profundidad actual de la sonda, la velocidad de registro y una serie de otros parametros se

muestran en la parte superior izquierda de la pantalla (fig.1.2).

En la parte superior derecha del panel de control se encuentran los diferentes controles e informacién

para el encendido de la sonda y la adquisicidn o reproduccién de datos (fig.1.5).

En la parte inferior de la pantalla, una barra de estado proporciona informacién adicional sobre el

estado del sistema, la transmision de datos y el registro en curso (fig.1.1).

Ademds, la barra de mends del programa permite acceder a otras funciones relacionadas con el

registro o la reproduccion de datos y a las opciones de configuracidén de la sonda o del sistema.

Pantalla de informacion de la barra de estado :

|Acquisiti0n Mode, |USB link connected |Packet size 19 Bytes |1869—2 ’T l_ l_ 4'
Archivo de datos que se esta grabando o reproduciendo Informacién del sistema y USB Recepcion
Daka file : NES.Igx USE lirk connected r$_ (__
|T |T F Control de potencia
Transmision Recepcion
Fig. 1.1
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1.1 PANEL DE VISUALIZACION DE PROFUNDIDAD, VELOCIDAD DE
REGISTRO, RESOLUCION DE IMAGEN Y ORIENTACION DE LA
SONDA

EERET 1325 DAM o LT

e ﬂi]°P< IEI‘I‘N EP‘( m a Profundidad mostrada en la parte inferior de
0.479 "B 1.000 S ETETE (220 la sonda

Fig. 1.2a Modo Repeticidn

ﬂ gl DE||:-th m M ﬂa m mymin nT Profundidad mostrada en la parte superior

i y de la sond
. | 18059337 3E 558 FH i e la sonda
| 0.125C8 1.001 LR ENEEE s,

Garm, 0] 200
Fig. 1.2b Modo de adquisicién (para una sonda con detector gamma natural opcional)

La profundidad actual de la herramienta y la velocidad de registro se actualizan continuamente en tiempo
real mientras el Logger estd encendido y conectado al puerto USB del ordenador de registro.

En modo adquisicidnla pantalla de profundidad (en amarillo) indica la profundidad actual de la sonda. La
pantalla de profundidad se vuelve azul cuando el Logger estd apagado o cuando funciona en modo repeticidn.
En este Gltimo caso, la pantalla de profundidad indica el punto alcanzado en la reproduccién del archivo de
datos.

Debajo del indicador de profundidad hay una serie de pantallas relacionadas con los datos de orientacidn
de la sonda transmitidos junto con la imagen de la perforacion.

. f . . o f . o s
= En la fila superior aparecen, de izquierda a derecha, Jx e inclinacién de la perforacién con respecto

a la vertical,4't1 acimut de la perforacion y, por ultin@fx epresentando el angulo en grados
entre los vectores gravedad y campo magnético.

= Debajo hay dos valores etiquetados como H y G que representan las intensidades del campo
magnético y gravitatorio medidos por la smh, respectivamente. Estos pardmetros pueden ser
potencialmente Utiles para determinar cuando los datos de orientacién proporcionados por
la sonda pueden haber sido degradados por la proximidad al revestimiento de la perforacidn
o por formaciones rocosas magnéticas.

= El icono de la aguja de la brdjula a la izquierda de esta ventana indica la rotacién de
la sonda en el pozo con respecto al norte magnético.

Como confirmacién de la sonda real en uso, su nimero de serie se muestra a la derecha del valor total del campo
gravitatorio.

NB: Si se produce un problema con el sensor de orientacion de la sonda, los valores de los datos
de orientacidn parpadearan sobre un fondo rojo mientras persista el problema. Cuando no se aplica
ninguna orientacién a la imagen de la perforacidn durante el modo de adquisicidn los datos de orientacidn
se muestran en verde indicando el correcto funcionamiento del sensor. También esta disponible una
subventana de datos de orientacién para consultar los parametros de orientacién brutos y calculados
(consulte la seccidn 2.3 Visualizacién de los datos de orientacidn).
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Al hacer clic en el icono de la lupaigj situado en la parte superior izquierda de este panel, se

abre una ventana ampliada de visualizacién de la profundidad,

continuacién:

como se muestra a

x|

399.4

2 Q0™

Fig.1.3

Escala de profundidad
de la imagen en
m (o Pies)

Esta ventana de visualizacidn, que también indica la velocidad de registro y la resolucidn de

imagen actuales,

situado en su esquina superior derecha.

puede cerrarse haciendo doble clic sobre ella o pulsando el botén de cierre de ventana

El boténjfﬂ permite al operador introducir un valor de profundidad inicial antes de iniciar wn
registro, siempre que el registrador esté conectado y encendido y que no se esté raliath ningln
registro en ese momento. (Fig.1.4).

El valor de profundidad introducido en este punto debe corresponder a la profundidad con respecto a
la parte superior de la sonda.

La profundidad actual de la herramienta puede mostrarse de dos maneras:

Depth reset.
Are you sure of your sekking 7 I 0. 00|

%)

Fig.1.4

con respecto a la conexidn

del cabezal de la sonda o, alternativamente, con respecto a la parte inferior de la sonda. Haciendo

doble clic en el icono de la sonda, a la derecha de la visualizacién del valor de profundidad,
la visualizacién de la profundidad entre estos modos con el icono cambiando en consecuencia.

Profundidad mostrada en la parte su

la sonda:

1.2 DATOS DE LA SONDA Y CONTROLES DE REPRODUCCION

i
» - ¥ - ™ o

b =[] -] pomEsm ——

CFE

[Sge gl pN iR [ LISE Hardware Detected @ Replay Made,

Fig. 1.5a Modo de reproduccidn de datos
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Probe Control |SEIERee
Fig.1.5b Modo de adquisicidn de datos
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Fig. 1.5c Modo grabacién

FAl oo 1] 65 B ECIRY
| =[] > of

Probe Control |SERte

Fig. 1.5D Grabacidn en pausa

Esta parte del panel de control cambia segin el modo de funcionamiento del programa en curso:

En modo de reproduccién (fig. 1.5a). Los botones de control =I[®l =|*| fyncionan como los de un
grabador de video, el congmmmy de tiempo de reproduccidn aparece cuando se pulsa el botdn de

reproducciénﬂ y desaparegg cuando se pulsa el botén de pausa. de pausa. La velocidad de
reproduccion del archivo puede ajustarse con el control deslizante del cursori=—=lk—= . Al hacer clic

en el botdn de parada finalizara la reproduccién en curso. En el modo de pausa, el botdn de reinicio
Ll permite reiniciar la reproduccién desde el principio del archivo de datos.

En modo adquisicion (fig.1.5b) Una vez que el Logger estd correctamente conectado y encendicb, el botén
de encendido de la sondaﬂ se hace visible. Tras comprobar que el sistema estd correctamente

com
configurado para la sonda OPTV mediante el bot6n®=®| (tipo de cable de registro, y tension de
alimentacién de la sonda) se puede alimentar la sonda para iniciar la grabacidén de un registro;
el estado de la comunicacién con la sonda se indica en la pantalla "Control Sonda". El inicio de la
transmisién de datos se sefiala mediante un "bip" del sistema.

El estado de funcionamiento de la sonda se confirma mediante el indicador situado en la parte inferior
derecha de la ventana principal del programa.

Como comprobacién adicional del correcto fudomisto de la sonda, los indicadores de tensidn y consumo
de corriente de la sonda parpadearan en rojo en caso de que se detecten valores anémalos.

Grabacion de un registro (fig.1.5c) Cuando la sonda estd encendida y la comunicaci6n con la sonda
correctamente configurada, la opci6n de mend " Nuevo registro " en " Archivo " estd disponible (ver
secci6n 3.1.2). El botén de grabacidn parpadeante confirma que se estd realizando la grabacién.ﬂ

Pausa de grabacién (fig.1.5d) La grabacion se puede detener temporalmente pulsando el boton de pausa
=l . para continuar la grabacion, haga clic de nuevo en el botdn de pausa o en el botén de grabacién.

Detener el registro: se consigue pulsando el botén de parada 0 el botén de encendido de la
sonda. A continuacién, se puede iniciar un nuevo registro mediante los comandos "Archivo" -
"Nuevo registro".
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2 AJUSTES DEL REGISTRADOR, LA SONDA Y LAS COMUNICACIONES

2.1 CONFIGURACION DEL CABRESTANTE

Haga clic en el icono de configuracidn del sistema situado en la esquina superior derecha de la
ventana principal del programaiga , luego en la pestafia " Cabrestante " cuando se haya

abierto la ventana de configuracion.

==Logger Setup ﬂ
IPrDbe I Communication I

Encoder Direction [w Mormal

Encoder Resolution | z500 ﬂ PulsefT

wheel Circurmference | 500.0 :II mm

Cahble Type |4 conduckors j

Set

Fig. 2.0 Configuracién del cabrestante y del codificador

Este cuadro de didlogo se utiliza para configurar la direccién y la resolucién del codificador de
profundidad, la circunferencia de la polea de medicidn de profundidad y el tipo de cable con el que
esta equipado el cabrestante, asi como la direccién del codificador.

Es especialmente importante asegurarse de que se selecciona el tipo de cable correcto.

Nota: para evitar dafios en el sistema o en una sonda conectada, sélo se puede acceder a este
cuadro de didlogo cuando la sonda estd gegh En el modo de reproduccidén de archivosalgunos ajustes
aparecen atenuados para evitar una configuraci6n errénea involuntaria del sistema.
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2.2 AJUSTES DE CONFIGURACION DE LA SONDA

Haga clic en el icono de configuracidén del sistema situado en la esquina superior derecha de la
ventana principal del programaiﬂﬂ y, a continuacién, en la pestafia " Sonda " cuando se haya

abierto la ventana de configuracién.

== Logger Setup 5'

‘inch  Probe ICu:ummunicatiu:unl

Surface Yolkage I 100 jl W Sonde \-'oltagel

Magnetic Declination | 0.00 ill o

Add | Remavel
Image Offset IZDl.BD ﬂ 0-359,99 Edit I

——Matural Gamma

IF\.LItD "I Maimum :Ill:ll:l "l
|_ Average I S0 ﬂ
Gammai_oef .
0.01...0,99 [o:15 _ e |

Sonde ¢ S/M [l

Set

Fig.2.1 Ajustes de configuracién de la sonda

La tensi6n de alimentacion de la sonda de superficie sélo puede ajustarse dentro de los limites
predefinidos en el sistema (90 a 110V). La tensidn recibida por la sonda se muestra en amarillo a
la derecha de este ajuste.

También es posible aplicar una correccién de la declinacidn del campo magnético local (de 0 a 359,99°) para
corregir la orientacién de la imagen del norte magnético al norte verdadero.

El ajuste de seleccién de sonda configura el sistema para la sonda OPTV en w, basandose en su
nimero de serie. De este modo, se garantiza la correcta configuracién del sistema con respecto a
determinados parametros de la sonda (HeightOffset, ImageOffset, etc.: véase EmOPTV.tol). Mediante
los botones Afadiry Eliminar, el usuario puede habilitar el sistema para una sonda OPTV recién
adquirida (el archivo de configuracidén necesario se suministrard con la sonda) o eliminar una que ya no
esté en uso.

El Desplazamiento de Imagen se refiere a la posicién del pixel de referencia de la camara con respecto
aleje de referencia del sensor de orientacién de la sonda. No es necesario modificar este ajuste en
circunstancias normales. Un ajuste inadecuado provocara que los datos de imagen de sondeo adquiridos
estén orientados incorrectamente. E1 procedimiento de verificacién/modificacién del desplazamiento
de la imagen se explica en la seccién Resolucién de problemas y otras opciones de este documento.

Para las sondas OPTV equipadas con el detector de gamma natural opcional, se puede elegir uno de los
tres modos de visualizacidn de estos pardmetros en la lista desplegable. Estos son: Ocultarpara
desactivar la visualizacién de gamma natural; Manualpara fijar manualmente el limite superior de la escala
de visualizacién y Automdticopara dejar que el sistema configure el ajuste de escala automdticamente. Si
se selecciona la casilla Promedio, se aplicara un filtro a los datos de gamma natural utilizando el factor
de suavizado modificable por el usuario que se muestra en el cuadro de ajustes desplazable adyacente.
El ajuste Coeficiente gamma permite al operador modificar el factor de calibracién para obtener valores
calculados directamente en unidades API estdandar.
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Estos ajustes no aparecen cuando la sonda no estd equipada con un detector de gamma
natural.

Nota: para evitar dafios en el sistema o en una sonda conectada, sélo se puede acceder a este
cuadro de dialogo cuando la sonda esta gegh. En el modo de reproduccidn de archivos,algunos ajustes
aparecen atenuados para evitar una configuraci6n errdnea involuntaria del sistema.

2.3 AJUSTES DE COMUNICACION Y ESTADO

Haga clic en el icono de configuracidén del sistema situado en la esquina superior derecha de
la ventana principal ded| programa vy, a continuaci6n, en la pestafia " Comunicacién "
cuando se haya abierto=la ventana de configuracién.

== Logger Setup il

‘Winch | Probe  Communication |

Setting Read back
Downhale Signal Drive 25 jl

Uphole Receiver Gain | 27 jl db

Uphale Signal Drive I ] jl I ] Max @ 24

Communication Speed |1IZI416? vIlD416? Bauds

Downhole Data Yalid Mo Resp

Iphole Data valid Ink Resp
Parameter Lpdate Checksum errar
Setting Update Frame length errar

Set I

Fig.2.2 Configuracién de la comunicacién

2.3.1 AJUSTES

Con ayuda de este cuadro de didlogo, pueden ajustarse varios parametros de comunicacién importantes
para optimizar el rendimiento de la sonda. Entre ellos se incluyen la velocidad de transmisién de
datos, el nivel de sefial y los ajustes de ganancia. Estos ajustes influyen directamente en la
resolucion maxima de la imagen y en la velocidad de registro que se puede obtener para una resolucién de
imagen determinada (Fig. 2.3).

En "Read back" se muestran los parametros transmitidos por la sada: esto sirve para asegurar que la
sonda estd recibiendo y aplicando correctamente los comandos de configuracidén enviados desde la
superficie.

2.3.2 ESTADO

Una serie de indicadores proporcionan informacién sobre el estado actual de la comunicacién entre el
Logger y la sonda OPTV :
Verde= OK
= los pardmetros de comunicacién estan siendo reconfigurados
Reed= problema de comunicacidn.

Nota: para evitar dafios en el sistema o en una sonda conectada, s6lo se puede acceder a este
cuadro de didlogo cuando la sonda esta gegh. En el modo de reproduccidn de archivos,algunos ajustes
aparecen atenuados para evitar una configuracidén errénea involuntaria del sistema.
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2.4 OPTIMIZACION DE LOS AJUSTES DE LA CAMARA Y LAS COMUNICACIONES

2.4.1 CONFIGURACION INICIAL DE LOS PARAMETROS DE CONTROL Y COMUNICACION DE LA CAMARA

8 Camera control x|

" Control de la camara " —Packet size | —Data Flow — —Buffer size - —Camera Setking
q Ak 100 T 16 Frame rate
Frecuencia de o |
. |35 s 35 He
imagen : 25 Hz EJ
Exposicién : 5 i
: 3k =
Luz : 10 [5 - IE
Calidad : Buena Light
=l
IID | 10
. 2K 5 .
Resolucién : 720 Bt g = ,
Cuality
IGu:u:u:I j | Good
1K
Crientation Filker period
I 0.1 % Sec
0 50 % B
| 73 S | 1 Camera T° [18.0 °C

—Acquisition Setking
Resolution I}'zu j | 720 Orientation INDI‘IE "l

—Recommended Yertical Resolution

Borehaole @ mml Calculate | Resolution I rim

Fig.2.3a

" Configuracion del registrador / Comunicacion " PR R e ctaan X|

winch I Probe  Communication I

Sefial de fondo de pozo : 10
Ganancia del receptor de 15 setmal i Reatback
fondo de pozo : Downhale Signal Drive | 10 :II
Sefial de fondo de pozo : 10
Uphole Receiver Gain | 15 jl.jh

Velocidad de comunicacién 62500

Uphole Signal Drive | 10 jl 10 Max @ 40

Communication Speed |625|:||:| v“ 62500 Bauds

& Downhole Data Valid Mo Resp
& Uphole Data Walid Int Resp
Parameter Update Checksum error
Setting Update Frame length errar
Set
Fig.2.3b
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2.4.2 CONFIGURACION INICIAL DE LA COMUNICACION UPHOLE

(Esta seccidn se refiere a la comunicaci6n de la sonda OPTV con el registrador) Comience

aplicando los ajustes tipicos indicados en la pagina anterior.
A continuacidn, proceda como se describe a continuacidn para determinar la configuracién éptima.

En primer lugar, ajuste la "Ganancia del receptor de sondeo" al valor minimo (0).

A continuacién, aumente el valor de "Uphole Receiver Gain" gradualmente (dejando al menos tres
segundos entre cambios), en pasos de 1dB, hasta que se reciba una sefial valida de fondo de pozo. Esto se
indica mediante el indicador LED "Uphole Data Valid" que se vuelve verde, este estado debe mantenerse
durante al menos diez segundos sin indicacién de error. Una vez establecida una comunicacién
fiable, aumente el valor de "Uphole Receiver Gain" otros 4 dB.

2.4.3 CONFIGURACION INICIAL DE LA COMUNICACION DE FONDO DE POZO

(Esta seccidn se refiere a la comunicacién desde la sonda OPTV del registrador a la sonda
OPTV) En primer lugar, ajuste la ganancia del receptor " Downhole drive " al valor minimo (0).

Aumente este ajuste gradualmente a lo largo de todo el rango y observe la amplitud de los valores
sobre los que se obtiene una comunicacidn valida en el fondo del pozo. Este estado se indica
mediante el encendido en verde del indicador luminoso "Datos de fondo de pozo vélidos". El ajuste
Optimo de este pardmetro corresponde al punto medio del intervalo de valores que proporcionan una
comunicaci6n vélida: por ejemplo, si esto ocurre en el intervalo de 8 a 32, el valor 6ptimo serd
(8+32)/2= 20.

2.4.4 AUMENTAR LA VELOCIDAD DE TRANSMISION EN EL POZO

En el procedimiento de configuracién anterior se ha utilizado una velocidad de transmision en el
pozo de 62.500 baudios. Dado que la velocidad de transmisién en el fondo del pozo influye
directamente en la velocidad de registro que se puede alcanzar con el equipo, es importante que
este parametro se configure con el valor mas alto posible y fiable utilizando el método descrito
en los parrafos siguientes.

Tenga en cuenta que puede ser necesario reajustar esta configuracion en caso de que se cambie el
cabrestante de registro, el tipo o la longitud del cable y/o el sistema de adquisicion.

Una vez ajustados, todos los pardmetros de configuracién de las comunicaciones son almacenados por el
software para su uso futuro.

A partir del valor inicial de 62 500 baudios, aumente la velocidad de comunicacién hasta el
siguiente ajuste disponible.

Reduzca progresivamente el ajuste " Ganancia del receptor de sondeo " y observe el valor mas bajo
en el que es posible una comunicacién valida (el LED " Datos de sondeo validos " permanece verde).
A continuacién, aumente gradualmente el ajuste de "Ganancia del receptor de sondeo" y observe el valor
mas alto en el que es posible una comunicacién valida controlando el comportamiento del LED "Datos
de sondeo validos".

Si la diferencia entre los valores observados es superior a 10 dB, aumente la velocidad de
comunicaci6n hasta el siguiente valor disponible.
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Si la diferencia entre los valores observados es igual o inferior a 10 dB, la velocidad de comunicacién
no puede aumentarse mas de forma fiable.

Si la comunicacién sigue siendo fiable a una velocidad de 89 286 baudios, disminuya el ajuste de
"Accionamiento de la sefial de sondeo" a 9. Disminuya aln mas este ajuste a 8 si las comunicaciones fiables
son posibles a una velocidad de 104 167 baudios.

Con cada aumento satisfactorio de la velocidad de comunicacidn, aumente la frecuencia de captura de
imagenes (mediante el ajuste "Frecuencia de imagen" de la ventana "Control de la cémara") hasta que
el grafico de barras "Flujo de datos" indique una velocidad de transferencia d 75%.

En 1a medida de lo posible, continle con el procedimiento anterior para determinar la velocidad de
comunicaci6n mas alta posible que proporcione al menos 10 dB de diferencia entre los ajustes mas
alto y mas bajo de " Ganancia del receptor de sondeo " de trabajo. Una diferencia de trabajo minima
de 10 dB garantizard comunicaciones fiables entre la sonda y la unidad de adquisicién de superficie
del registrador.

Una vez establecida la mayor velocidad de comunicacién posible mediante este método, ajuste el
valor de " Ganancia del receptor de sondeo " al valor de trabajo mas bajot+ 4 dB.
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2.5 CONFIGURACION DE LA CAMARA Y DE LA IMAGEN

[
Abra el cuadro de didlogo de ajustes de imagen haciendo clic en el icono de la cémaraé;;ﬁ en la
ventana principal del programa.

8 Camera control |
—Packet size | —Data Flow — —Buffer size - - Camera Setting
[ 4k 100 s Frame rate
I =
=11} &l &0 Hz
Exposure
3K =]
IB I g
i
Light
=
2 75 % 5 E = IE
Quiality
IGDDd j | Good
1K
Crientation Filter period
0.1 § Sec
0 50 % H-"
| 1109 | &3 | 1 CameraT® [18.0 =C
—#Acguisition Setting
Resolution I.'-"ZIZI j I 720 Drientation INane "'I
—Recommended Vertical Resolution
Borehale mml Calculate | Resolution I mm

Fig.2.4 Controles de calidad de la camara y de la imagen

Como se ha comentado anteriormente, las posibilidades disponibles en términos de resolucién y calidad de
imagen y velocidad de adquisicidn aumentan en funcidn de la velocidad de transmisién de datos
alcanzada entre la sonda OPTV y el Logger. Consulte la seccidn anterior de este manual para obtener
orientacidn sobre este tema.

Tres indicadores "grafico de barras" situados a la izquierda de este cuadro de didlogo proporcionan
informacién sobre la transmision de datos, siendo su funcidén la siguiente :

Tamaro del paquete : da el tamafio del paquete de datos individual que se envia desde la sonda al
Logger. Este parametro estd determinado por la resolucidén basica de la imagen, la naturaleza de los
datos de la imagen en si y la cantidad de compresion aplicada a los datos de la imagen (segun la
configuracién de Calidad elegida).

Flujo de datos : muestra qué porcentaje del ancho de banda de datos total disponible se esta
utilizando actualmente. Se recomienda establecer una configuracidn que utilice como maximo el 75%
del ancho de banda disponible.

Tamafio del bufer : este indicador muestra el numero de paquetes de datos almacenados actualmente en la
sonda y pendientes de transmisién. El sistema emitird un " bip " si este valor supera los 16
paquetes. Si esto ocurre, modifique los ajustes de la imagen para reducir la carga del sistema.

Ajustes de imagen: 1os tres ajustes principales que requieren ajuste son : Frecuencia de imagen (valores
posibles 20-60 Hz), Exposicion (1-24) yLuz (1-20). E1 ajuste de la calidad de imagen y el valor de la
resolucion determinan el tamafio de los paquetes de datos transmitidos y, por tanto, la velocidad de
registro obtenida.

Manual de referencia del software ©2021 LIM Logging sa 14
OPTV Versioén : 1.5 / 20211214



Para una grabacidén normal, elija un ajuste de calidad de imagen Medioo Buenoy una resolucién
de imagen de 720 pixeles. A continuacién, para obtener un buen compromiso entre velocidad de
registro y calidad de imagenajuste la Frecuencia de imagende modo que el indicador de la barra gréafica
"Tamafio del bufer" no aumente y que el indicador "Flujo de datos" se mantenga en el 75% o en torno a
este valor. El pardmetro Frecuencia de imagenes el factor mas importante para determinar la resolucién
vertical final de la imagen.

A continuacidén, ajuste el valor de Luza 10, que garantiza una iluminaci6n adecuada en la mayoria de
los casos, y luego el valor de Exposicidnpara obtener una imagen de buena calidad. Tenga en cuenta
gue un ajuste de Luzdemasiado alto puede provocar problemas de registro y saturacién del color en el
caso de formaciones geoldgicas de color muy claro o blanco.

NB: La frecuencia de imageny la exposicidnson, en cierta medida, interdependientes y estan
controladas por la sonda para garantizar la mdxima calidad de imagen posible.

Existen tres configuraciones posibles para la orientacion de la imagen en tiempo real durante el
registro:
Ninguno (1a imagen se orienta con respecto a la referencia interna de la sonda);
Modo ladoalto (la imagen se orienta hacia el lado alto de la perforacidn)
Magnetic North borehole mode (la imagen se orienta con respecto al Norte magnético).

Filtro de orientacion: un valor mas alto de este parametro puede ayudar a "suavizar" las variaciones
de orientacidén de la imagen de alta frecuencia no deseadas, como las causadas por paredes de
perforacion muy irregulares. La gama de ajustes disponibles va de 0,1 a 2s en pasos de 0,1s.

Por Ultimo, el indicador T°de lacamaramuestra la temperatura del dispositivo de captura de imdgenes.

Los indicadores con fondo amarillo (o azul en modo repeticidn) muestran los valores realmente
transmitidos por la sonda para que el operador pueda estar seguro de que los comandos enviados
desde la superficie se han recibido e implementado correctamente.

En la parte inferior de este cuadro de didlogo se ha incorporado una herramienta que permite al
operador optimizar la resolucion vertical del muestreo en profundidad con respecto a la configuracién
actual de la resolucién de la imagen de la herramienta (360, 720 pixeles...) y el didmetro de la
perforacién. Al introducir este Ultimo parametro en el cuadro de texto y hacer clic en el botén
Calcular, se mostrard la resolucién de muestreo vertical ideal en mm.

Nota: Ciertas opciones de comandos no estaran disponibles durante la grabacidén de registros o pueden
aparecer atenuadas en el modo de reproduccién para no provocar cambios no deseados en la
configuracién de la sonda.
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2.6 LA VISUALIZACION DE LOS DATOS DE ORIENTACION

Este cuadro de didlogo se abre haciendo clic en el icono de la erjula.:Ed en la
ventana principal del programa.

x
Current Oriert=tion Data
Ht | 2926 G | -10024 Roll | 34053 Indl. | o060
He | -7a0 @ | -35 MRoll | 33598 T.Grav. | 1002
Hz | 1838 GZ | 99  MHeading [ 1845 T-Mad [ paaz

Fig.2.5 Visualizacién de los datos de orientacitn

Esta ventana muestra los diferentes parametros de orientacidén brutos y calculados proporcionados por
la smh

En las dos columnas de la izquierda se muestran los valores brutos del magnetémetro y el
acelerémetro para cada uno de los ejes X, Yy Z.

En la mitad derecha de la ventana se muestran los distintos parametros de orientacién calculados:
balanceo de 1la sonda con respecto al vector de gravedad; balanceo magnético de la sonda (MRoll) con
respecto al vector del campo magnético local; azimut de la perforacién (MHeading) y desviacidn con
respecto a la vertical (Incl) y los campos gravitatorio (T.Grav) y magnético (T. Mag) totales medidos.

Systéme EMD/APS

Fig 2.6 Sistema de convencién del eje de la sonda OPTV
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3 MENUS DEL PROGRAMA

3.1 MENU ARCHIVO
lﬁ Setup

Cpen and play
Mew lag, h

Pickure
LAS File

Exit

Fig.3.0

3.1.1 ABRIR Y REPRODUCIR: CARGAR UN ARCHIVO DE DATOS PARA SU REPRODUCCION

Seleccione el archivo para la reproduccién (*.HED) de la lista del cuadro de didlogo de seleccidn de
archivos. Si el archivo .LOX en cuestidn no esta disponible por algin motivo, aparecera un mensaje de
advertencia.

Begining at : Depth : 12,01 to 21,95
Fig. 3.1

Si s6lo hay un fichero .LOX asociado al fichero .HED elegido, aparecerd un cuadro de didlogo en el que
se le pedira que elija a qué profundidad desea iniciar la reproduccién del fichero.

Multi file selector x|

10 files
Loging start at 1.83m and end at 93.12m
Select the skart file,

BOUG]_720.lox -- Begining at 1.83 j

Fig 3.2

En el caso de que haya mas de un archivo .LOX asociado al archivo .HED elegido, se abrird un cuadro
de didlogo de lista de seleccién de archivos que mostrara el ndmero de archivos de datos disponibles y el
intervalo de profundidad de cada archivo. Al hacer clic en el botén OK se iniciard la reproduccién del
fichero elegido.

Una vez seleccionado el fichero, los botones de control de la reproduccién aparecen y el nombre del
fichero aparece en la parte inferior izquierda de la ventana principal del programa.
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3.1.2 EXPORTAR
3.1.2.1 Exportar datos de imagen a un archivo de imagen (mapa de bits)
N =)
Input file —
rﬂ:u_ogs‘n,OPT\-"l,DPT\-'_DEMO\;unter.lox J

- Expori: depth range —
Erom 20,00 m To 80,00 m

Average source file depth sampling : 1,08 mm

Depth sampling interval 1.0 mm (0.5-54)

Deviation Max of lines
Use |Magnetic North | | [ 25600 25.600m

—Bitmap infos

Source : 108067496 lines

Exported : 1080 / 60000 -in 3 files - (25,600 m by file)

'Du.tpu't Format -
| = Bmp || © True color || € Bilinear Dedmal
| € TIFF o B/W (" Bicubic 1
2 -
| € e |
[ Lex Format| I~ Draw depth scale  |Yelow  ~
: Output ﬁlefs} Destination

LJM:‘.,Lug:;‘qznP'r\.f’1,clp'r\p'_DEr~»10

Viewer used after generation -
I~ EMviewer (EMP and JPG) [ HTML generator { IPG only)

Gonce

Seleccione y cargue el archivo de datos a exportar, por ejemplo el archivo de demostracién suministrado
optv_demo_720.

La seccién superior del archivo elegido aparecerd en la ventana de opciones de exportacién.

Esta ventana permite al usuario elegir exportar un fichero entero o parte de un fichero modificando las
profundidades de inicio y fin segin desee.

Cuando se carga un archivo, ® sugiere un valor de resolucién de muestreo de profundidad. Es posible
elegir un valor alternativo, con la limitacidén de que éste nunca puede ser inferior a 0,5*, ni superior a
5%, el valor original sugerido. A modo de orientacidn, la gama de valores aceptables aparece a la
derecha del cuadro de introduccién de texto.

En esta fase también es posible elegir un modo alternativo de orientacién de la imagen (el modo por
defecto es el elegido en la fase de grabacidén) eligiendo el ajuste apropiado en el cuadro de lista
desplegable Desviacidn.

En Informacidn de mapa de bits se muestran el nimero de archivos y las dimensiones del archivo o
archivos de mapa de bits que se generaran. En caso de que haya varios archivos, éstos tendran el mismo
tamafio, a excepcion del ultimo, que contendra los datos de imagen restantes disponibles.

La seccién Formato de salida de este cuadro de didlogo permite al usuario elegir entre los tres
formatos de salida disponibles (BMP - JPG -TIFF). Para reducir el tamafio final de la imagen
exportada, se puede degr un formato de salida en blanco y negro.

En este momento es posible elegir uno de los dos filtros de mejora de la imagen de salida
disponibles:
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- el filtro bilineal (por defecto)
el método bicubico que remuestrea la imagen por interpolacién para aumentar la claridad

Los archivos exportados se denominan segun el nombre del archivo de origen, afiadiendo el intervalo
de profundidad cubierto por ese archivo en particular. El nimero de decimales que aparecen en las
profundidades inicial y final incluidas en el nombre del fichero puede elegirse mediante la lista

desplegable situada en Decimal.
Por ultimo, el botdn Rutapermite al usuario seleccionar un directorio de destino para los ficheros

exportados.

Una vez configuradas todas las opciones adecuadas, al pulsar el boton Exportarse iniciara el proceso de
generacion del fichero de exportacidn.

3.1.2.2 Exportar datos en formato LGX

- "
Picture export ' 3 ﬁ

Input file -
,VI \Logs\OFTVVOFTY_DEMOyunter.lox M_]

z Expor.t ciepﬁ'u range —
Erom 20,00 m To 30,00 m

Average source file depth sampling :  1.08 mm

Depth sampling interval  [{2§_»| mm

Deviation
Use iMagneh’c Morth j

—Bitmap infos
Source : 1080/67456 lines

Exported : LGX file - 31.00 Mb - 10000 lines

- Outpu.t formét

[ &m . ?Truecolor [ € Biinear | Dedmal

| ¢ 11 5 e

= BM | {* Bicubic Ji‘
P LoxFormat| [~ Draw depthscale  [velow <]

: Dumut ﬁle{é) Destination

;JM:\J_ogs‘l,DPT\-'\,DPTV_DEMO

Viewer used after generation -

[~ Emviewer (BMP and JpG) [~ HIT

Export | Cancel ‘

Cuando la casilla "Formato LGX" estd marcada , la aplicacién permite la exportacién de algunos
archivos seleccionados en formato *. LGX Wellcad importables. En este modo de exportaciénun combo
sustituye a la casilla de entrada "Intervalo de muestreo de profundidad" y ofrece 5 valores fijos.
Los elementos de didlogo que no estan relacionados con este modo aparecen

dmats. NB: E1 tamafio del archivo exportado se rellena en la ventana

"Informacién del mapa de bits. "
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3.1.23

Importacion de archivos LGX en WellCAD™

Durante la importacidén en Well(®, la primera ventana propone importar la cabecera del fichero.
Los parametros de importacidén adicionales disponibles en la seccidn [WellInfo] aparecen al final de la

\aae.

File Header

Select and associate file header item to WellCAD borehole header fom ©

Name

[ CasRecSize2
[ CasRecSize3
. [ CasRecTal
[ CasRecTa2
I [ CasRecTo3

[ CasRecwsight!
[ CasRecweight2
[ CasRecweightd
] Resampling OPTY Tool [S/N]
[] Resampling Camera Dffset
[ Resampling MagneticDeclination
[ Resampling Picture Offset
| [] Resampling Picture resolution
[ Resampling Date

Value

0.000000
0.000000
0.000000
0.000000
0.000000
0.000000
0.000000
0.000000
542
0.000
0.00
19550
1080

18 February 2011

Header Field

- ~
Robertson Geologging Channem |
Channels Selection =3
Cancel
- DEPTH
e
| SHIFT ANGLE
| H Deselect &l
Seotal o
HY
Deselect Al GY
HZ
Invert Selection GZ
NATURAL GAMMA
CAMERA TEMPERATURE
PICTURE
WelCaD Header Form |
E DEF&ULT - l
Options
5 Eesample Logs

La segunda ventana te da la opcidén de importar: La
profundidad real: La profundidad en pies o metros
La adquisicién del reloj: LOG TIME ms
La rotacién aplicada: SHIFT ANGLE en grados * 10 Los 6
valores de trajectometria RAW : HX GZ ...

: NATURAL GAMMA cps La
temperatura de la camara: TEMPERATURA DE LA CAMARA La
imagen en formato RGB siguiente Resolucién 360-1440

El formato se detalla en la cabecera del archivo para permitir la importacién.

La gamma natural computada

Para aplicar el offset Gamma Natural haga clic debajo de la
curva Luego con el botdn derecho, seleccione el menu contextual
y elija "Shift By", aplique el offset gamma propuestoen este caso
"1,370 M", la imagen ya esta colocada en la posicioén correcta.

Aunque la aplicacién funciona en profundidad en estilo
imperial, Export LGX estd en modo métrico.
Basta con cambiar los parametros de profundidad en Wellcad.
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QL— Cut

Copy
Delete

Slice at...
Shift by...
Extend...

-
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(<]
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I
Horizantal Grid
Ok
e CeJ
Spacna 161 ) b [[Eonesl |
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3.1.2.4 EXPORTAR DATOS A UN ARCHIVO CON FORMATO LAS 2.0

LAS 2.0 exportation for FWS ] x|

—Selected Files

Input File : [0PTY_DEMO_720.HED

outpt File : pPT\\-'_DEMO_?ZD.Ias |

— Configuration
—Export depth range

Eruml 10,89 To 20,83 Interval: 3.7 mm

[~ Reverse depth Select sample interwval :I e 'I

—Displayed channels

Depht V¥ Inclination [ Rall
¥ Log Speed ¥ Azirnuth v Magn. Rall
[ ratural Gamma W HG Delka v Tatal Grav,

[v Total Gauss

—Exclusive display
[ add deviation Raw data,

Skart | Close I

Seleccione y cargue el archivo de datos a exportar, por ejemplo el archivo de demostracién suministrado
optv_demo_720. Las opciones de exportacién de archivos sélo se activaran cuando se seleccione un archivo
de datos adecuado.

En Configuracidn, el usuario puede seleccionar los limites de profundidad y la frecuencia de
muestreo de profundidad (1 cm o 5 cm) de los datos a exportar. También es posible invertir la
direccién de profundidad del archivo resultante en formato LAS.

Canales visualizados: seleccione los parametros a exportar de entre los disponibles - el parametro Gamma
Natural estara disponible si la sonda utilizada estaba equipada con este detector.

Si se selecciona la opcidn Afadir datos RAW de desviacion, los valores brutos del magnetémetro y del
acelerémetro (HX, HY, HZ, GX, GY y GZ) también se incluirdn en los datos exportados. Tenga en
cuenta que los datos de la imagen de la perforacién nose exportan con este método.

Al pulsar el botén Inicio, el archivo LAS se creard en la carpeta LAS20situada en el mismo directorio
gue el archivo de datos de origen.
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3.1.3 NUEVO REGISTRO

Haga clic para iniciar la grabacidén de un nuevo archivo de datos. Tenga en cuenta que esta opcidn de mend
s6lo estd disponible una vez que la sonda esta conectada y encendida.

Mode ... —— Split File BY ...
" Uphal

ki om -
% Downhole

Fig.3.3

En este punto aparecerd un cuadro de didlogo solicitando al usuario que confirme la direccidn de
registro y el intervalo de profundidad del archivo de datos. La eleccidn de este intervalo de
profundidad no limita en modo alguno la longitud total del registro, simplemente define la longitud
méxima de los archivos .LOX individuales que se generardn y se asociaran al archivo .HED global del
registro. Para las copias de seguridad de datos es obviamente esencial transferir el conjunto
completo de archivos .LOX a su soporte de copia de seguridad.

Al hacer clic en el botén Aceptar, se le pedira al usuario que elija una ubicacidn y un nombre para
el archivo de datos que se va a crear: por ejemplo, c:\logdata\sitel\boreholef\... No existen
convenciones predefinidas de nombres de archivos o directorios a este regpecto. No obstante, si ya existe un
archivo con el nombre elegido en la wiaihseleccionada, se preguntara al usuario si desea sobrescribir
el archivo existente o asignar un nuevo nombre al nuevo registro.

3.1.3.1 Cabecera del registro: informacioén relativa al cliente y al sondeo.

B x|
Log Dakurm I Logging Run | Dwill Bit Size | Casing I Remarks |
Project Heading I
Main Log Tite |
Compagny IEEEUommd
el |
Field |
Counkry I Latitude I
State I Longitude I
OtherServices
Load I Reset I Cancel | Save
Fig. 3.4
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3.1.3.2 Encabezado del registro: informacion sobre el punto de referencia de la profundidad de registro.

I x
Client | Location Logging Run I Drill Bit Size | Casing | Remarks I
PermanentDaturn I
Elevation I
Liog Craturm I
Crilling Daturn I
Kelly Bushing Eley I 0.000
Drill Floor | 0,000
Ground Lexvel I 0.000
Load Reset Cancel Save
Fig.3.5
3.1.3.3 Cabecera del registro: fecha del registro, secuencia y datos de la perforacion.
I ]
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Client | Location | Log Datum

Drill Bit Size [ Casing I Remarks I

Run o ID—

Date IW

Tvpe of log I—

Depth Driller I—

Depth Logger I—

Log Deepest I—

Log Shallow I—

Fluid in Hale I—
Log Engeneer I

Salinity I—

Density I
Level I
Max, Temp, |0.00
Rig. Time. |—
‘Witnessed by, l—

Load

Reset I Cancel I Save

Fig.3.6
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3.1.3.4 Cabecera del registro: datos de la tuberia de revestimiento y del pozo abierto.

I x|
Client § Location | Lag Datum | Lagging Run Remarks I
Run No IU
—Casing Record —BitRecord
Size: I Eiik I
Weight I From I
From I To I
Ta I
Load | Reset Cancel Save
Fig. 3.7
3.1.3.5 Cabecera del registro: campo de texto libre para observaciones.
I x|

3.1.4 SALIR

Client [ Location I Log Dakum I Logging Run I Drill Bit Size | Casing

Remaks

Load Reset

Cancel

Save

Fig.3.8

Pulse aqui para salir del programa recuerde cerrar cualquier operacién de grabacién o
reproduccién de archivos en curso y apagar cualquier sonda conectada antes de salir
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3.2 MENU DE CONFIGURACION

Setup
Camera Contral
Logger Setup
Deviation Data
Imperial Depth

Fig.3.9

Este menU permite acceder a las herramientas mas importantes para la configuracidn y verificacién del
sistema de registro y de la sonda OPTV, las tres opciones del submen( también se pueden abrir
directamente utilizando los botones de la parte superior derecha de la ventana principal del
programa.

3.2.1 CONTROL DE LA CAMARA

Control de la cdmara de la sonda OPTV: véase el apartado 2.2 Configuracién de la cémara y
de la imagen (también se puede acceder a través del botdn )g

3.2.2 CONFIGURACION DEL REGISTRADOR
Véase el apartado 2.1 Ajustes del registrador (o a través del boténﬂ de la ventana principal del programa)

3.2.3 DATOS DE DESVIACION
Véase el apartado 2.3 Visualizacién de los datos de orientacién (equivalente al botén )‘_"A

3.2.4 PROFUNDIDAD IMPERIAL
Debe comprobarse la profundidad imperial para trabajar con la unidad de profundidad imperial (pies)
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4 ANEXOS

4.1 DETALLES DEL ARCHIVO EMOPTV.TOL

[Sonde0]

SerialNumber=0530 # 4 nUmeros (semana - afio)

SondeLenght=163 # Longitud de la sonda en cm

CameraOffset=8 # Offset entre el fondo de la herramienta y la posicibn de

la cdmara en cm DeviationOffset=107 # Desviacibn entre el fondo de la

herramienta y la posicibn APS

ImageOffset= 123.7 # Desplazamiento entre el primer pixel de la cémara y la posicidén # del
suelo (modo horizontal) : expresado en( 0,1°)

GammaOnBoard=no # si si el centelleador estd dentro

GammaOffset=- # Desplazamiento entre el fondo de la herramienta y la posicibn del #

centelleador en cm GammaCoef=0.15 # Coeficiente aplicado a los datos brutos para convertir en

CPS (mdximo 2 nUmeros

# después de coma

[Sondel]
SerialNumber=3113
SondeLenght=163
CameraOffset=8
DeviationOffset=107
ImageOffset=148.3
GammaOnBoard=no
GammaOffset=145
GammaCoef=0.15

[Sonde9]

4.2 ARCHIVO DE IMPORTACION *.0TV SONDE

Ejemplo de archivo de importacidn

[Sonde]

Cliente=PROTO # Para su informacibn

SerialNumber=0530 # 4 nlmeros (semana - afio)

SerialAPS544= 11838 # NUmero de serie de APS - escintilador y cristal

PMT=-

Xtal=-

SondeLenght=182 # Longitud de la sonda en cm

CameraOffset=8 # Offset entre el fondo de la herramienta y la posicibn de

la cdmara en cm DeviationOffset=107 # Desviacibn entre el fondo de la

herramienta y la posicidn APS

ImageOffset= 123.7 # Desplazamiento entre el primer pixel de la cémara y la posicidén # del
suelo (modo horizontal) : expresado en( 0,1°)

GammaOnBoard=no # si si el centelleador estd dentro

GammaOf fset=- # Desplazamiento entre el fondo de la herramienta y la posiciOn del #

centelleador en cm GammaCoef=0.15 # Coeficiente aplicado a los datos brutos para convertir en

CPS (mdximo 2 nUmeros

# después de la coma
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4.3 SOLUCION DE PROBLEMAS Y OTRAS OPCIONES

4.3.1 RECIBO UN MENSAJE DE ERROR No se puede cargar FTD2xx.dll .

El controlador USB no estd correctamente instalado, siga las instrucciones dadas en la documentacién USB.
La documentacidén de instalacién y el controlador USB también estdn disponibles en el sitio
www.electromind.eu, siga el enlace de descarga y haga clic en Full package v1.06.06 with user guide
FR & UK.

4.3.2 ;COMO PUEDO CONFIGURAR EL SISTEMA PARA OTRA SONDA OPTV?

El software permite configurar hasta 10 sondas OPTV diferentes, cada una identificada por su nimero de serie
Unico para su uso por el sistema.

Se puede agregar una nueva sonda al sistema (el método recomendado) haciendo clic en el hotén
apropiado en el cuadro de didlogo de configuracién de la sonda (ver seccidén 2.1) o, alternativamente,
editando manualmente el archivo EmOPTV.tol como se describe a continuacidn.

Antes de agregar una sonda utilizando el método de edicién manual, asegtrese de hacer una copia de
seguridad del archivo EmOPTV.tol original sin modificar con un nuevo nombre o en otra ubicacion.

Abra el archivo para editarlo, por ejemplo en el Bloc de nofas, y vaya a la primera seccidn vacia disponible
[Sonda]. Modifique los siguientes parametros para que se correspondan con la informacién de
configuracion suministrada con la sonda. Véase el apartado 4.1

4.3.3 ME GUSTARIA CAMBIAR LA FRECUENCIA DE REFRESCO DE LA IMAGEN PARA EVITAR
PROBLEMAS DE VISUALIZACION

Tenga en cuenta que el cambio de la frecuencia de actualizacidén de la imagen afectard a la carga de trabajo del
procesador de su ordenador de adquisiciédn.

Localice el archivo EmOPTV.cfg en el directorio del programa (por ejemplo, c:\eMindlogger\OPTV

logger). Abra este archivo en un editor de texto como el Bloc de notas.

En la seccidn : [eMindlogger],

Modifique o afiada la linea (Si no estd ya presente) :RefreshDelay=1 Los

valores aceptables son de 1 a 5, siendo el valor por defecto 3.

Guarde el archivo modificado.

4.3.4 ;QUE SIGNIFICA LA ALARMA SONORA DURANTE EL REGISTRO?

Sonara una alarma acdstica si se supera la capacidad del bufer de datos de 16 lineas. Se detendra
automaticamente una vez que los niveles del bufer de datos desciendan a un valor aceptable. Si esto
ocurriera, compruebe la configuracién de su cdmara, puede que sea necesario reducir la
resolucidn o la velocidad de fotogramas, o elegir una calidad de imagen inferior para reducir la carga
del sistema.

Si lo desea, puede desactivar la alarma de la siguiente manera:

Localice el archivo EmOPTV.cfg en el directorio del programa (por ejemplo, c:\eMindlogger\OPTV
logger). Abra este archivo en un editor de texto como el Bloc de notas.

En la seccidn : [eMindlogger],

Modifique o afiada la linea (si no esta ya presente) :

SilenceMode=yes para desactivar la alarma sonora;

SilenceMode=no para activar la dm sonora.

4.3.5 AJUSTE DEL DESPLAZAMIENTO DE LA IMAGEN

Atencion: este ajuste debe realizarse con sumo cuidado para evitar una orientacion incorrecta de sus datos
de imagen.
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Coloque la sonda en posici6n horizontal (por ejemplo, sobre un par de caballetes) en una zona
oscura y sitle la plantilla de calibracién sobre la herramienta. Encienda la soda, haga clic en el icono

corm

&EB| para abrir el cuadro de didlogo "Logger Setup" y haga clic en la pestafia "Probe".

Haga clic en el botén "Editar" situado junto al valor mostrado de Desplazamiento de la imagen. En el
cuadro de dialogo aparecerd una escala de ajuste que le ayudara a ajustar correctamente este parametro.
Los ajustes por defecto de la camara se aplicaran automdticamente.

Modifique el valor de Image Offset hasta que el | EElRRISEEEIlS 2
punto luminoso de la imagen de la ventana winch PmbEIComwmntaMnl
principal del programa esté lo mas cerca
posible del centro de la imagen. »
Surface Yaolkage I 100 = Y Sonde \-'cultagel g6
ic Declinati =
Probe Can Magnetic Declination | 0.00 Bk
SQnde:SINIDSSD 'I Add | Remuvel
Image Offset IE!Z.IZIIZI ;I 0-359.99 ﬂl QLCEII
lllllllllllllllllll‘llllllllllllllllll
—— Matural Gamma———————
IManuaI I Ma><|mum| I
Una vez que el pardmetro se haya ajustado a N
unos pocos grados del valor correcto, ¥ average [0 EI
aparecera un punto brillante en la escala de —— TEEE"_ 0.01...0.99
ajuste que se muestra en el cuadro de Set
didlogo. Ahora debe realizarse un dltimo
ajuste para situar el punto luminoso
exactamente en el centro .de la eda Una vez >
Sonsegu1§o esto, haga clic en el botén e (e ICUmmuntaHDnI
Guardar" para almacenar este nuevo valor.
Tenga en cuenta que el nuevo ajuste sélo se surface voltage |1ng jj y SUndeVnkagel 86
almacenara en su archivo EmOPTV.tol para evitar »
cualquier cambio no deseado en el archivo Magnetic Declination | 0,00 T @
. e .
.otv suministrado con su equipo.
quip Sonde ; S |D53EI "I Add | Remwel
Su archivo *.otv debera editarse manualmente Image Offset [79.20 & 0-359.99 Save | Cancel
|
para tener en cuenta este nuevo ajuste, asi N e | IS ———
como cualquier otro cambio (como el
oeficiente de gamma natural) — s S—
¢ ¢ gamma naturai). m Max.mum|—_[
Nota: la plantilla de calibracién del offset de v average |5c| il
imagen es un accesorio opcional disponible en
Electromind (catdlogo n° 52106). GammaCoef [ 0.15 0.01...0.99 =
Manual de referencia del software ©2021 LIM Logging sa 28

OPTV Versién : 1.5 / 20211214



